Onncanne GyHKIUOHAIBHBIX XaPAKTEPUCTHK

«FutureLab Dead Reckoning Failsafe»

FutureLab Dead Reckoning Failsafe — mporpammHoe obecrieuenue s BO3Bpara
OCCITMIIOTHOTO JICTATEIILHOTO ariapara B TOYKY, OTKyAa ObUI NPOW3BEICH B3JIET (IOMOH),
UCIIOJIB3YS 3alIMCAHHYIO B MPOIECCE MOJIeTa TPACKTOPHIO HA OCHOBE YIJIOB HAKJIOHA ITOJIETHOTO
KOHTpOJUIEpa IO OCSM KPCHAa M TaHraka W a3uMyT 110 OCH PBICKaHWsS, B CiIydae IOTEpPH
OJTHOBPEMEHHO CBSI3U MEX/Y OIIEpaTOpOM U JPOHOM M CHTHAJIA JATYHKA MTO3UITUOHUPOBAHHS HA
npone (GNSS-curnaia).

[Iporpammuoe obGecniedenne FutureLab Dead Reckoning Failsafe — 310 ckpunr,
3arpy’aeMblil B IaMSTh ITOJIETHOTO KOHTPOJUIEPA C MPOIIMBKON HA OCHOBE OTKPBITOI'O HCXOTHOTO
kona tuna ArduCopter (HaunHas ¢ Bepcuu Copter 4.3 1 BBIIIIE), HCIIOJIHSAEMbIN HA 3TOM ITOJIETHOM
KOHTpOJLIEPE.

Ckpunt nposepsier norepto GNSS-curnana, norepro paguo-curiajga U aKTUBUPYET, B
cllydae MX OJHOBPEMEHHOro BO3HHKHOBeHus, pexum mosnera Gided NoGPS, B koropom B
ABTOMATHYECKOM PEXKUME C OIPEICIICHHOW 4YacTOTOW 3aJaeT KOMaHIbl Ha HW3MCHCHHUE
IPOCTPAHCTBEHHOW OPUEHTAIMH MTOJIETHOTO KOHTPOJLIEpa JIJIsl IOBTOPEHHS B 0OPATHOM IMOPSIIKE
paHee 3alMCaHHOW MPOCTPAHCTBEHHOW OPHEHTAIMH TOJIETHOrO KOHTpOJUIepa MO OCSM KpeHa,
TaHTaXa U PhICKaHWs, TAKMM 00pa3oM oOecrieunBasi BO3BpAT JPOHA B TOUKY, OTKYy/a OH Haya

ITOJICT.



